
Roboterzelle mit Pick-Tool und SPS-Steuerung 

lernfähige Palettierzelle 
Um Wendeschneidplatten aus Hartmetall für ihre Wärmebehandlung in einem Sin­
terofen bereitzustellen, hat MartinMechanic eine lernfähige Palettierzelle entwickelt. 

M 
it Hilfe von zwei Fa nuc-Robotern, dem entsprechen­

den Pick-Too l und der SPS-Steuerung Sl 500F von 

Siemens können 60 Varianten mit unterschiedlicher 

Tei legeometrie verarbei tet werden. Da die zu fe rtigende 

St ückzah l sehr hoch ist, hat der Ku nde zwei baugleiche Ar­

bei t szel len mit der Beze ichnung MPP242387 mit 22m 2 

Grundfl äche und 3,50m Arbeitshö he in Auft ra g gegeben 

Palettierzelle mit Fanuc-Roboter 

Die gepressten Wendeschneidplatten werden auf ein Förderband 

ge legt, das dem Sechsachsroboter vom Typ Fanuc LR Mate 

200iD im Innern der Zelle zuarbeitet Alle vier Sekunden wird ein 

Werkstück zur Verfügung gestellt Der Roboter ist m·1t einem 

Magnetgreifer ausgestattet, und einem Pick-Tool als besonderer 

Zusatz-Software. Er erkennt das Werkstück auf dem laufenden 

Förderband und 

nimmt es im Vision-

Li ne-Tracki ng-Ver­

fahren mit seinem 

Magnetgreifer auf, 

um es ansch ließend 

am Bereitstellungs­

platz auf einer von zwei 

Keramikplatten abzulegen. 

Die Keramikplatten sind auf 

Kunststoff-Trays gelagert Diese 

Lösung ist flexibel einsetzbar und kann deshalb ind ividuell an die 

jeweiligen Anforderungen angepasst werden. • 
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